
 
Р О С С И Й С К А Я  А К А Д Е М И Я  Н А У К

НАУЧНЫЙ СОВЕТ
ПО РОБОТОТЕХНИКЕ И

МЕХАТРОНИКЕ

Повестка заседания

Дата заседания: -- сентября 2023 г.

Время заседания: уточняется.

Место  проведения:  Волгоградский  государственный  технический  университет,  город-герой
Волгоград.

Тема: Новые исследования в области морской робототехники.

План заседания

№
пп. Тема

Представляющая
организация и
ответственный

1. Вступительное слово Ф.Л. Черноусько 

2.
Построение систем управления подводными и

промышленными роботами с элементами
искусственного интеллекта

ИАПУ ДВО РАН,
Филаретов В.Ф.

3.
Динамика управляемого движения подводных

роботов с шагающими и «шагающеподобными»
движителями

ВолгГТУ, 
Шаронов Н.Г., Брискин

Е.С.

4. О проблемах оптимального управления
движением роботов с шагающими движителями

ВНИИА им. Н.Л.
Духова (ГК «Росатом»),

ВолгГТУ, 
Калинин Я.В., Брискин

Е.С.

5. Перспективные морские применения роботов
вертикального перемещения

ИПМех РАН, 
Ермолов И.Л.

6.

Создание  высококачественных  адаптивных
систем  управления  подводными  и
промышленными  роботами  с  использованием
средств технической диагностики

ИПМТ ДВО РАН, 
Зуев А.В.

Краткие сообщения (до 10 минут)
7.
8. Обсуждение

Если у Вас есть предложения по работе Совета, направляйте их, пожалуйста, Учёному секретарю 
Совета  Ермолову Ивану Леонидовичу (robot-ran@ipmnet.ru, +7 495 4343547).

 Исп. И.Л. Ермолов Версия от 15.06.23.

Российская
Академия Наук
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